OPIS TECHNICZNY RUCHOMEGO DNA DO BASENU o wymiarach 4,00 m x 11,00 m

DANE LICZBOWE

Wymiary niecki (szer. x dt. x gt.): 4,00 m x 11,00 m x 2,60 m

Wymiary ruchomego dna (szer. x dt.): 4,00 m x 11,00 m

Uzytkowa gtebokosé wody: od 0,00 m do 2,10 m

Wynurzenie ruchomego dna do celdw serwisowych: 5 cm ponad lustro wody
Predkos$¢ przemieszczania ruchomego dna: ok. 30 cm/min

CHARAKTERYSTYKA OGOLNA

Ruchome dno ma by¢ zaprojektowane i wyprodukowane jako konstrukcja typu 2 wedfug
normy PN EN13451-11. Platforma ruchomego dna ma mieé forme kratownicy wykonanej ze
szczelnie spawanych profili stalowych o przekroju prostokatnym. Platforma ma by¢ pokryta
ptytami o grubosci 20 mm wykonanymi z polipropylenu o nastepujgcych parametrach:

gestosc 0,65 g/cm3

absorpcja wody <0,1%

granica plastycznosci 18 N/mm?

wydtuzenie przy zerwaniu > 50%

modut sprezystosci na rozcigganie 1100 MPa

udarnosé z karbem 24 ki/m?

klasa antyposlizgowosci > 24° zgodnie z DIN 51097
W pokryciu platformy muszg by¢ umieszczone w odpowiedniej ilosci otwory umozliwiajgce
swobodng cyrkulacje wody. W platformie ruchomego dna musi znajdowac sie otwor
rewizyjny umozliwiajgcy swobodny dostep pod nig w celach konserwacyjnych. Pokrywa
otworu ma by¢ skonstruowana w taki sposdb, aby uniemozliwi¢ jej otwarcie osobom
nieuprawnionym. Wysokos¢ konstrukcyjna platformy ma wynosi¢ ok. 50 cm.
Platforma ruchomego dna ma by¢ wynoszona i opuszczana za pomocg podnosnikow
nozycowych zasilanych motoreduktorem umieszczonym za sciang niecki. Motoreduktor musi
mie¢ silnik o mocy wystarczajagcej do zapewnienia sprawnego przemieszczania platformy
ruchomego dna. Udzwig ruchomego dna ma wynosi¢ co najmniej 1000 N/m?.
Miejsce przewiertu w S$cianach niecki, przez ktére przechodzi wat napedowy musi by¢
odpowiednio uszczelnione. Do smarowania ruchomych czesci uktadu znajdujgcych sie w
niecce muszg by¢ uzyte substancje nie majgce negatywnego wptywu na sktad i jakos¢ wody
basenowe;].
Oprécz motoreduktora w podbaseniu ma by¢ zlokalizowana rozdzielnica.
W hali basenowej maja by¢ zainstalowane elementy sterowania ruchomym dnem, tj. panel
sterowania, wyswietlacz gtebokosci wody, podswietlany piktogram ,Zakaz skokow” i
sygnalizator $wietlno-dZzwiekowy.

STEROWANIE

Ruchome dno ma by¢ sterowane w oparciu o technologie PLC, sygnat ma by¢ przesytany
kodowanymi przewodami elektrycznymi. Sterowanie ma sie odbywaé z hali basenowej
poprzez panel sterowania wyposazony w wodoodporny ekran dotykowy. Dostep do panelu
sterowania musi by¢ zabezpieczony mechanicznie (zamykana na klucz skrzynka z szyba



umozliwiajgcg odczyt danych) oraz elektronicznie (system haset dostepowych dla operatora).
Panel sterowania powinien by¢ wyposazony w przycisk bezpieczenstwa, ktorego wcisniecie
spowoduje natychmiastowe zatrzymanie ruchomego dna; przycisk musi by¢ dostepny
rowniez przy zamknietej skrzynce panelu sterowania.

Operowanie ruchomym dnem powinno polega¢ na wprowadzeniu indywidualnego hasta
dostepowego, wyborze zadanej gtebokosci wody i nacisnieciu przycisku ,Start”. Po
osiagnieciu zadanej gtebokosci ruchome dno ma samoczynnie zatrzymac sie. Ze wzgleddéw
bezpieczenstwa operator podczas pracy urzadzenia powinien znajdowac sie przy panelu
sterowania; odjecie palca z przycisku ,Start” ma spowodowac zatrzymanie ruchomego dna.
System sterowania powinien pozwala¢ na dowolne usytuowanie platformy ruchomego dna z
doktadnoscig do 1 centymetra. Umozliwia¢ ma takze zdefiniowanie konkretnych gtebokosci
wody dla poszczegdlnych zajeé¢ w basenie.

W hali basenowej ma znajdowac sie ledowy wyswietlacz pokazujgcy aktualng gtebokos¢
wody w basenie oraz piktogram ,Zakaz skokéw” podswietlany od momentu, gdy platforma
znajdzie sie na gtebokosci uniemozliwiajgcej bezpieczne wykonanie skoku do wody. Ponadto
system sterowania musi by¢ wyposazony w sygnalizator swietlno-dzwiekowy zatgczajacy sie
podczas przemieszczania platformy ruchomego dna.

Do systemu musi by¢ doprowadzone tgcze internetowe umozliwiajgce zdalne monitorowanie
urzadzenia.

MATERIALY

Materiaty uzyte do produkcji i montazu ruchomego dna muszg by¢ odpowiednie dla
obiektow basenowych, uwzglednia¢ duzg wilgotno$¢ powietrza, temperature wody i
powietrza oraz obecnos¢ chloru. Uzyte moga byé wytgcznie materiaty, ktére nie beda
korodowaty ani odbarwiaty sie w trakcie eksploatacji urzadzenia.

Stal uzyta do produkcji platformy oraz elementéw znajdujgcych sie w niecce musi by¢ stalg
nierdzewng klasy 316L trawiong i pasywowanga. Materiat uzyty na pokrycie platformy
ruchomego dna musi zapewniaé tatwe utrzymanie jej w czystosci.

BEZPIECZENSTWO

Ruchome dno musi by¢ zaprojektowane, wyprodukowane i zainstalowane z zachowaniem
wszelkich norm bezpieczenstwa. Wyeliminowane muszg by¢ szczeliny i otwory stwarzajace
ryzyko wptyniecia pod ruchome dno lub zaklinowania czesci ciata uzytkownikéw basenu.
Platforma ruchomego dna musi zachowa¢ stabilnos¢ w kazdym potozeniu, zaréwno gdy
niecka jest napetniona wodg, jak i oprézniona. W sytuacji awaryjnej ruchome dno musi
zatrzymad sie na aktualnej gtebokosci w ptaszczyznie réwnolegtej do plazy basenowej i
pozosta¢ w stabilny sposéb unieruchomione do czasu interwenc;ji serwisu.

Zasady bezpiecznego operowania urzadzeniem i korzystania z niego powinny znajdowac sie
w dostarczanej przez dostawce instrukcji. Personel obiektu powinien zosta¢ przeszkolony
przez dostawce urzadzenia.

NORMY

Ruchome dno musi spetnia¢ wszystkie wymagane prawem normy, szczegélnie norme PN
EN 13451: 1-11, a takze wytyczne Polskiego Zwigzku Ptywackiego.



KOORDYNACJA PRAC BUDOWLANYCH

W miejscach mocowania elementédw ruchomego dna, pod ptytg denng niecki stalowej musza
by¢ umieszczone zelbetowe ptyty, do ktdérych te elementy bedg mocowane. Réwniez
motoreduktory muszg by¢ posadowione na zelbetowych podporach. Zapewnienie tych
elementdw lezy po stronie wykonawcy robot konstrukcyjnych.

Dostawca niecki stalowej wykona w uzgodnieniu z dostawcg ruchomego dna wyciecia
fragmentow ptyty dennej i scian niecki w miejscach montazu elementéw ruchomego dna. Po
zamontowaniu tych elementéw dostarczy ptyty stalowe do zaslepienia otwordéw i szczelnie je
przyspawa.

Po stronie Generalnego Wykonawcy lezy doprowadzenie zasilania i facza internetowego do
systemu sterowania ruchomym dnem, a takze poprowadzenie okablowania miedzy
rozdzielnica a elementami znajdujgcymi sie w hali basenowej. Natomiast dostawca
ruchomego dna podtaczy poszczegdlne elementy systemu.

Prace budowlane i montazowe w otoczeniu niecki oraz nad nig muszg by¢ zakonczone przed
rozpoczeciem instalacji ruchomego dna.

SPRZET

Dostawca ruchomego dna powinien dysponowaé narzedziami i sprzetem niezbednym do
przeprowadzenia montazu urzgdzenia w petnym zakresie. Po stronie generalnego
wykonawcy jest zapewnienie urzadzen transportowych — wdzka widtowego, ewentualnie
wozka paletowego.

TRANSPORT

Dostawca ruchomego dna i generalny wykonawca ustalg lokalizacje i wymiary otworu
transportowego w Scianie budynku oraz droge transportu elementéow ruchomego dna
wewnatrz obiektu.

Generalny wykonawca zapewni dojazd i mozliwos¢ zaparkowania bezposrednio przy otworze
transportowym dla samochodu ciezarowego o dtugosci do 16 m. Roztadunek nastapi z
pomocg dzwigu HDS lub wozka widtowego.

WYKONANIE ROBOT

Ogodlne warunki wykonania robét

Zakres prac obejmuje projekt, wykonanie, dostawe oraz instalacje ruchomego dna w basenie
do nurkowania zgodnie z dokumentacja projektowg. Ruchome dno musi by¢ skonstruowane
w taki sposéb, aby utrzymac wszystkie obcigzenia wynikajace z jego uzytkowania, a
réwnoczesnie zachowac tolerancje dtugosci / szerokosci w kazdym kierunku. Musi réwniez
stanowic stabilng, bezpieczng platforme dla uzytkownika. Ruchome dno musi by¢
zaprojektowane, wykonane i zainstalowane zgodnie z wymaganiami aktualnej normy PN EN
13451: 1-11.



Rozruch
Rozruch powinien by¢ wykonany przez wykonawce ruchomego dna.

Kontrola jakosci
Kontrola jakosci robot powinna zostac przeprowadzona wedtug normy PN EN 13451: 1-11.

Obmiar robét
Zgodnie z normg PN EN 13451: 1-11.

Odbidr robot

Odbidr robot powinien by¢ przeprowadzony po zakonczeniu poszczegdlnych etapow prac, tj.
po montazu urzadzenia w oprdéznionej niecce basenu (tzw. montaz suchy) oraz po
zakonczeniu prac w niecce wypetnionej wodg (tzw. montaz mokry). Odbidr robot powinien
by¢ przeprowadzony zgodnie z normg PN EN 13451: 1-11.

Podstawa ptatnosci

Podstawag ptatnosci za przeprowadzone prace powinny by¢ nastepujgce etapy:

1. przekazanie dokumentacji warsztatowej przez dostawce,

2. instalacja elementow na dnie niecki,

3. dostawa elementéw ruchomego dna oraz zakoriczenie montazu suchego,

4. dostawa pozostatych elementdédw wyposazenia ruchomego dna oraz zakoriczenie montazu
mokrego, uruchomienie urzadzen.

Przepisy zwigzane

Z realizacjg inwestycji wigzg sie nastepujace przepisy:

Norma PN EN 13451: 1-11,

Instrukcja uzytkowania urzgdzenia wydana przez producenta ruchomego dna.



