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1.0. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Szczegodtowej Specyfikacji Technicznej (ST) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdét zwigzanych z instalacjami
elektrycznymi dla zadania Przebudowa pracowni endoskopowej w budynku SPS ZOZ w
Leborku.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegdbtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg prowadzenia robét
zwigzanych z przebudowsg instalacji elektrycznej dla zadania okreslonego w punkcie 1.1
zgodnie z opisem technicznym i dokumentacjg projektowa.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi
odpowiednimi normami i okresleniami podanymi w ST-,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotycz ace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacje robot zgodnie z Dokumentacjg
Projektowg, ST , poleceniami nadzoru autorskiego i inwestorskiego oraz zgodnie z art.5,
22, 23 i 28 ustawy ,Prawo budowlane”.

2.0. MATERIALY

Wszystkie materiaty uzyte do wykonania robét instalacyjnych powinny spetnia¢
warunki okreslone w odpowiednich normach przedmiotowych, a w przypadku braku
normy powinny odpowiada¢ warunkom technicznym wytwaorni lub innym umownym
warunkom oraz powinny by¢ zgodnie z Dokumentacjg Projektowg, opisem technicznym i
rysunkami. Materiaty powinny byc¢ jak okreslono w specyfikacji. Odstepstwa mogq
dotyczy¢ jedynie dostosowania instalacji do wprowadzonych zmian konstrukcyjno-
budowlanych lub zastgpienia zaprojektowanych materiatéw — w przypadku
niemozliwosci ich uzyskania — przez inne materiaty lub elementy o zblizonych
charakterystykach i trwatosci. Wszelkie zmiany i odstepstwa od zatwierdzonej



dokumentacji technicznej nie mogg powodowac obnizenia wartosci funkcjonalnych i
uzytkowych instalacji, a jezeli dotyczg zmiany materiatow i elementéw okreslonych w
dokumentacji technicznej na inne, nie moga powodowac¢ zmniejszenia wartosci
eksploatacyjnej. Niedopuszczalne jest stosowanie do rob6t montazowych i prefabrykaciji
wyrobow i materialéw nieznanego pochodzenia. Przyjecie materiatow i wyrobow na
budowe powinno by¢ potwierdzone wpisem do dziennika budowy. Wszystkie materiaty i
prefabrykaty pakowane powinny byé przechowywane i magazynowane zgodnie z
instrukcjg producenta oraz wymaganiami odpowiednich norm.

3.0. SPRZET

Prace zwigzane z wykonaniem instalacji bedg wykonane recznie i przy uzyciu
narzedzi zmechanizowanych takich jak: wiertarki, spawarki, mtotki elektryczne
obrotowo-udarowe, osadzaki do wstrzeliwania kotkow i gwozdzi. Sprzet powinien by¢ jak
okreslony w specyfikacji, badz inny o ile zatwierdzony zostanie przez inspektora
nadzoru. Sprzet powinien odpowiadac ogélnie przyjetym wymaganiom co do jakosci i
wytrzymatosci. Powinien mie¢ ustalone parametry techniczne i by¢ stosowany zgodnie z
przeznaczeniem. Sprzet mozna uruchomi¢ po zbadaniu stanu technicznego. Urzadzenia
nalezy zabezpieczy¢ przed mozliwoscig uruchomienia przez osoby niepowotane.

4.0. TRANSPORT

Materiaty przewidziane do wykonania rob6t moga by¢ przewozone dowolnymi
$rodkami transportu z zachowaniem zasad kodeksu drogowego. Srodki i urzadzenia
transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu materiatow,
elementéw konstrukcyjnych itp. niezbednych do wykonania danego rodzaju robot. W
czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przewozone przedmioty i materiaty w sposéb
uniemozliwiajacy ich uszkodzenie. Bebny z kablami nalezy przetacza¢ zgodnie z
kierunkiem strzatki na tabliczce bebna. Unika¢ transportu kabli w temperaturze nizszej
od -15°C. W czasie transportu i przechowywania materiatéw nalezy zachowac
wymagania wynikajgce ze specjalnych wiasciwosci tych urzadzen i zastrzezone przez
producenta. W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania aparatury i
urzadzen teletechnicznych nalezy przestrzegac zalecen wytworcow, a w szczegolnosci:
transportowane urzadzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzgsami
oraz przesuwaniem sie, aparature i urzgdzenia ostroznie zatadowywac i zdejmowac, nie
narazajac ich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powtok. Transport powinien by¢ jak
okreslono w specyfikacji, badz inny, o ile zatwierdzony zostanie przez inspektora
nadzoru.



5.0. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogolne.

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w ST-,Wymagania
0golne” oraz w Warunkach Technicznych Wykonania i Odbioru Robo6t Budowlano
Montazowych Tom V Instalacje elektryczne. Wykonanie robo6t powinno by¢ jak
okreslono w specyfikacji, badz inne, o ile zatwierdzone zostanie przez inspektora
nadzoru.

5.2. Warunki szczegétowe wykonania robot:
Monta z instalacji elektrycznych

Jako zasade w uktadaniu instalacji przyjeto, ze majg by¢ kryte i wymienne. We
wszystkich instalacjach stosowac przewody z izolacjg ha napiecie 750V. W instalacjach
oswietleniowych pradu przemiennego 230V przy instalowaniu opraw o$wietleniowych w
klasie ochronnosci 0 i | do opraw nalezy dodatkowo doprowadzi¢ przewdd ochronny
DY2,5 mm a przy zasilaniu przewodami kabelkowymi uktadanymi na stropie
podwieszonym stosowac 3-zytowe YDYZzo 3x2,5mmaz. Dla tatwej i bezpiecznej obstugi
instalacji w czasie eksploatacji zaleca sie dla przewodow 1-zytowych wykonanie
poszczegoblnych instalacji o zréznicowanych kolorach wg podziatu jak nizej:

- kolor niebieski- przewdd neutralny

- kolor czarny- instalacja o$wietleniowa pradu przemiennego

- kolor czerwony- instalacja sity

- kolor brazowy- instalacja o$wietleniowa pradu statego

- kolor zielono-zotty- instalacje ochronne (PE)

Instalacje do gniazd wtyczkowych 1-fazowych zaprojektowano 3-zytowa,
natomiast do gniazd 3-fazowych 5-zytowg. Osprzet w pomieszczeniach suchych
stosowac p/t, natomiast w pomieszczeniach wilgotnych stosowac¢ osprzet wodoodporny
o IP 44. Po wykonaniu instalacji dokona¢ odbioru z udziatem uzytkownika. Cato$¢ robot
wykonac zgodnie z obowigzujgcymi normami i przepisami oraz pod nadzorem oséb
uprawnionych.

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST-,Wymagania ogélne”, oraz a
Warunkach Technicznych Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-Montazowych Tom V
Instalacje elektryczne.

6.1. Kontrola jako $ci rob6t

Urzadzenia oraz kable powinny posiadac¢ atest fabryczny lub swiadectwo jakosci
wydane przez producenta, oraz wszystkie niezbedne certyfikaty, gwarancje i DTR.



6.2. Kontrola i badania w trakcie robot:

- zgodnosci z dokumentacja i przepisami
- poprawnego montazu

- kompletnosci wyposazenia

- poprawnos$ci oznaczenia

- braku widocznych uszkodzen

- halezytego stanu izolacji

- skutecznosci ochrony od porazen

6.3. Badania i pomiary pomonta zowe.

Po zakonczeniu robo6t nalezy wykona¢ nastepujgce badania i pomiary:

- préby napieciowe i badania kabli elektroenergetycznych na rezystancje izolacji
- ciggtosci zyt roboczych

- zgodnoéci faz u odbiorcow

- pomiary rezystancji uziomow i napie¢ razenia

- skutecznosci ochrony od porazen

6.4. Czynno $ci pomonta zowe

Po wykonaniu instalacji nalezy:

- wykona¢ dokumentacje powykonawczg

- sporzadzi¢ protokoty z pomiardw i prob

- dokona¢ wpisow do dziennika budowy

- zachowac atesty zastosowanych materiatow
- zgtosi¢ gotowos$¢ do odbioru koncowego

7.0. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST-,Wymagania ogolne”

8.0. ODBIOR ROBOT

Odbioru robot nalezy dokona¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i
Odbioru Rob6t Budowlano-Montazowych Tom V Instalacje elektryczne. Przy odbiorze
robot powinny by¢ dostarczone nastepujace dokumenty:

- dokumentacja projektowa z naniesionymi w trakcie wykonywania roboét
zmianami i uzupetnieniami

- dokumentacja uzasadniajgca uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie
wykonywania robot

- dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatow

- protokoty czesciowych odbioréw robét zanikajacych i zakrytych



- protokoty pomiaréw i badan
- Swiadectwa jakosci i dopuszczenia do eksploatacji urzadzen i materiatow
- dokumentacja DTR zamontowanych urzadzen

9.0. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogodlne wymagania
Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-‘Wymagania ogoélne”
9.2. Ptatno sci.

Zgodnie z dokumentacjg nalezy wykonac zakres robot wymieniony w p. 1.3.
niniejszej SST. Ptatno$¢ nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakosci robaot.

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE

W odniesieniu do w/w instalacji wymagania okreslajg ogole przepisy i normy
dotyczace instalacji elektrycznych .



