SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH
PRZEBUDOWY OSWIETLENIA TERENU
W GOLDAPI UL. MICKIEWICZA DZ.GEOD. NR 1520/10

Zadanie : PRZEBUDOWA OSWIETLENIA ZEWNETRZNEGO (ULICZNEGO)

Nazwy i kody robot wedtug kodu numerycznego stownika gtéwnego Wspdlinego
Stownika Zamowien (CPV)

Klasa robot — 45230000-8 — Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggow, linii
komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrad, drég, lotnisk i kolei,
wyrownywanie terenu.

Kategoria robot — 45233100-2 — Roboty budowlane w zakresie linii energetycznych

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t w zakresie budowy oswietlenia ulicznego.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg wykonania robo6t zwiazanych z
przebudowg oswietlenia zewnetrznego cz. dziatki nr 1520/10 w Gotdapi

ul. Mickiewicza.

W zakres rob6t wchodzi :

Montaz zalicznikowej linii kablowej oswietlenia zewnetrznego YKY 4x10
Montaz stupéw stalowych oswietlenia zewnetrznego

Montaz opraw sodowych o mocy 70W na stupach stalowych

Wiaczenie sie do os$wietlenia ulicznego z najblizszego stupa
Uziemienie stupow oswietleniowych i linii kablowej -kpl. 4

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami i Przepisami Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.



Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, zgodno$¢ z umowa,
Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami inspektora nadzoru.

2. MATERIALY.

W specyfikacji podano niektore typy urzadzen i materiatow wytacznie w celu
okreslenia oczekiwan Inwestora, co do parametréw technicznych urzadzen.
Wykonawca moze zastosowac urzadzenia i materiaty o charakterystykach nie
gorszych niz podane jako przyktadowe.

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robot sa:

* kabel YKY 4x10;

* stupy stalowe okragte 6m

«;oprawy o$wietlenia ulicznego ze zrédtem sodowym o mocy 70W;

* rury do ostony kabli w ziemi z PCV;,

* przewod YDY 3x2,5/750V,

* ptaskownik ocynkowany FeZn o wymiarach 25x4mm;

» folia kablowa w kolorze niebieskim o grubosci 0,4 — 0,6mm.

3. SPRZET

Sprzet budowlany powinien odpowiadac pod wzgledem typdw i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot.

Zgodnie z technologig zatozong w Dokumentacji projektowej do wykonania robét
elektrycznych proponuje sie uzycie nastepujgcego sprzetu :

* koparko-spycharka na podwoziu ciggnika kotowego o pojemnosci tyzki

0,15m3;

 zuraw na podwoziu samochodowym o udzwigu do 4,0 ton;

* podnosnik montazowy samochodowy-hydrauliczny;

+ dzwignik hydrauliczny przeno$ny spalinowy;

* zespot pradotworczy 3-faz przewozny.

4. TRANSPORT

Materiaty przewidziane do wykonania rob6t mogg by¢ przewozone dowolnymi
Srodkami transportu z zachowaniem zasad kodeksu drogowego. Dla materiatow
dtugich nalezy stosowac przyczepy dtuzycowe, a materiaty wysokie nalezy
zabezpieczy¢ w czasie transportu przed przewrdceniem oraz przesuwaniem. Bebny
z kablami nalezy przetacza¢ zgodnie z kierunkiem strzatki na tabliczce bebna. Unika¢
transportu kabli w temperaturze nizszej od -15°C. W czasie transportu i
przechowywania materiatow elektroenergetycznych nalezy zachowa¢ wymagania
wynikajgce ze specjalnych wtasciwosci tych urzadzen, zastrzezonych przez
producenta. Do przewozu stupdw stosowac przyczepe dtuzycowa.

Zgodnie z technologig zatozong w Dokumentacji Projektowej do transportu proponuje
sie uzycie takich srodkéw transportu jak :

* ciggnik kotowy o mocy 50-63kW,

* ciagnik siodtowy z naczepg 16 ton;
» samochdd dostawczy do 0,9 tony;
* samochod samowytadowczy;

* przyczepa skrzyniowa 3,5 tony;



* przyczepa do przewozenia kabli do 4 ton;
5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogdlne warunki wykonania robét.

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robét podano w ST, oraz w Warunkach
Technicznych Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-Montazowych Tom V
Instalacje Elektryczne.

5.1.1. Potgczenia elektryczne przewodow.

* powierzchnie stykajgcych sie elementéw toréw pradowych oraz przektadek i
podktadek metalowych, przewodzacych prad powinny by¢ doktadnie
oczyszczone i wygtadzone.

» Zanieczyszczone styki (zaciski aparatow, przewody i pokryte powtokg
metalowg ogniowg lub galwaniczng nalezy zmywac tylko odczynnikami
chemicznymi i szlifowac pastg polerska;

» Powierzchnie zestykéw nalezy zabezpieczy¢ przed korozjg wazeling
bezkwasowag;

* Potaczenia nalezy wykonaé spawaniem, srubami lub w inny sposéb okreslony
w projekcie technicznym. Szyny o szerokosci wiekszej od 120mm zaleca sie
taczy¢ przez spawanie;

* Sruby, nakretki i podkfadki stalowe powinny by¢ pokryte galwanicznie
warstwg metaliczng;

* potagczenia przewidziane do umieszczenia w ziemi zaleca sie wykonywac za
pomocg spawania. Wszelkie potgczenia elektryczne w ziemi nalezy
zabezpieczy¢ przed korozja, np. przez pokrycie lakierem bitumicznym lub
owiniecie tadma.



5.1.2. Potgczenia elektryczne kabli i przewodow

« zyty jednodrutowe mogg mie¢ zakohczenia :

proste, nie wymagajace obrobki po zdjeciu izolacji, przytaczane do zaciskéw
srubowych; oczkowe, dla przewoddw podtgczanych pod srube lub wkret,
oczko o Srednicy wewnetrznej wiekszej ok. 0,5mm od srednicy gwintu nalezy
wygina¢ w prawo, sprasowane konce zyt przystosowane do podfgczenia pod
Srube z koncowkg kablowg, koncéwke taczy sie z przewodem przez lutowanie
lub zaprasowanie ;

* zyly wielodrutowe moga mie¢ zakonczenia :

proste lub oczkowe stosowane do przewoddw miedzianych, z koncem prostym
lub oczkiem dobrze oczyszczonym i ocynowanym, takie zakonczenia
dopuszcza sie tylko w przypadku, gdy zaciski nie pozwalajg na zastosowanie
koncowki lub tulejki;

z koncowkg kablowg podtgczane pod srube; koncoéwke montuje sie przez
prasowanie, lutowanie lub spawanie;

z tulejkg (kohcowka rurkowg) umocowang przez zaprasowanie.

5.1.3. Sruby i wkrety w potaczeniach

Sruby i wkrety do taczenia szyn oraz przewodéw powinny mie¢ takg diugo$é, aby
po skreceniu potaczenia wystawaty co najmniej na wysokosc¢ 2-6 zwojow gwintu.
Nie dotyczy to srub dostarczanych przez wytworce wraz z aparatem, jesli zostanie
zachowana wysokosc¢ sruby ok. 2-3mm poza nakretke.

5.1.4. Przytaczanie do gniazd bezpiecznikowych, opraw oswietleniowych itp.

* w gniazdach bezpiecznikowych przewdd doprowadzajacy nalezy potaczy€ z
szyng gniazda (Srubg stykowg), a przewodd zabezpieczany z gwintem

» w oprawach oswietleniowych i podobnym osprzecie przewdd fazowy lub ,+”
nalezy taczy¢ ze stykiem wewnetrznym, a przewdd neutralny lub -, z
gwintem (oprawka).

5.1.5. Prace spawalnicze

* Prace spawalnicze nalezy prowadzic tak, aby nie zanieczysci¢ elementéw
izolacyjnych, aparatéw i przewodow odpryskami roztopionego metalu

* Prace spawalnicze nalezy wykonywac w odlegtosci bezpiecznej od aparatow i
urzadzenh zawierajgcych olej lub odpowiednio zabezpieczy¢ te urzadzenia i
aparaty.

5.1.6. préby montazowe

Po zakonczeniu robét elektrycznych w obiekcie, przed ich odbiorem, Wykonawca
zobowigzany jest do przeprowadzenia tzw. prob montazowych, tj. technicznego
sprawdzenia jakosci wykonanych robét wraz z dokonaniem potrzebnych
pomiaréw i probnym uruchomieniem poszczegolnych linii, instalacji, opraw.



5.1.8. Uwagi do realizacji robét

Wszystkie prace nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami budowy i
eksploatacji urzadzen elektrycznych .

Po wykonaniu robét nalezy pomiarowo sprawdzi¢ skuteczno$¢ ochrony od
porazen.

Na wszystkich kablach utozonych w kanalizacji kablowej oraz w ziemi nalezy
zatozy¢ oznaczniki kablowe.

Wszystkie roboty kablowe nalezy wykona¢ zgodnie z wymogami PN-76/E-05125.

5.2. Warunki szczegoétowe
5.2.1. Przekazanie placu budowy

Zamawiajacy protokolarnie przekazuje wykonawcy plac budowy w czasie i na
warunkach okreslonych w umowie.

W czasie przekazania placu budowy zamawiajacy przekazuje wykonawcy :

» dokumentacje techniczng

* kopie decyzji o pozwoleniu na budowe

* kopie uzgodnien i zezwolenh uzyskanych w czasie przygotowywania robot do
realizacji przez zamawiajgcego dla umozliwienia prowadzenia robot.

5.2.2. Wytyczenie geodezyjne.

Wytyczenia w planie i wyznaczenia wysokosci wszystkich elementow robot
dokona Wykonawca przez uprawnianego geodete. Nastepstwa jakiegokolwiek
btedu spowodowanego przez wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot
zostang poprawione przez wykonawce na wiasny koszt.

5.2.3. Ochrona i utrzymanie placu budowy.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone placu budowy oraz wszystkich
materiatéw i elementow wyposazenia uzytych do realizacji robot od chwili
rozpoczecia do ostatecznego odbioru robot. W trakcie realizacji robét wykonawca
dostarczy, zainstaluje i utrzyma wszystkie niezbedne tymczasowe zabezpieczenia
ruchu i urzadzenia takie jak : bariery, sygnalizacja ruchu, znaki drogowe, zeby
zapewnic¢ bezpieczenstwo catego ruchu kotowego i pieszego.

5.2.4. Ochrona wiasnosci urzadzen.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone istniejacych instalacji naziemnych i
podziemnych znajdujacych sie w obrebie budowy (rurociggi i kable).

Przed rozpoczeciem robot wykonawca potwierdzi u odpowiednich wtadz, ktore sg
wiascicielami instalacji i urzadzen, informacje podane na planie oswietlenia.
Wykonawca spowoduje, zeby te instalacje i urzadzenia zostaty wtasciwie
oznaczone i zabezpieczone przed uszkodzeniem w trakcie realizacji robaot.

Przed rozpoczeciem robot wykonawca zawiadomi wszystkich wtascicieli i
uzytkownikow instalacji i urzgdzen podziemnych w celu wtasciwego nadzorowania
robét.



5.2.5. Ochrona srodowiska

W trakcie realizacji rob6t wykonawca jest zobowigzany zastosowac sie do
przepisow zawartych we wszystkich regulacjach prawnych w zakresie ochrony
Srodowiska.

5.2.6. Zapewnienie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Wykonawca dostarczy na budowe i bedzie utrzymywat wyposazenie konieczne dla
zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia personelu zatrudnionego na
budowie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogoblne zasady

Wszystkie elementy robét instalacji elektrycznych podlegajg sprawdzeniu w zakresie
» zgodnosci z dokumentacjg i przepisami

* poprawnego montazu

* kompletnosci wyposazenia

* poprawnosci oznaczenia

* braku widocznych uszkodzen

* nalezytego stanu izolacji

* skutecznosci ochrony od porazen

6.2. Kontrola w trakcie montazu

Urzadzenia i aparaty elektryczne oraz kable elektroenergetyczne powinny posiadac¢
atest fabryczny lub swiadectwo jakosci wydane przez producenta.

Kontrola i badania w trakcie robot

» Sprawdzenie i badania kabli po utozeniu, przed zasypaniem

» Sprawdzenie przepustdéw kablowych, przed zasypaniem

» Pomiary geodezyjne przed zasypaniem

» Uziemienia ochronne przed zasypaniem

6.3. Badania i pomiary pomontazowe
Po zakonczeniu robot nalezy wykonaé proby pomontazowe i nalezy sprawdzic :

» Badania kabli elektroenergetycznych na rezystancje izolacji, zachowanie
ciggtosci zyt, a takze zgodnosci faz u odbiorcow,

* Pomiary rezystancji uziomow,

* Pomiary skuteczno$ci ochrony od porazen,

* Prawidtowos¢ wykonania ochrony przeciwporazeniowej oraz ciggtos¢
przewodow tej instalaciji,

» Ustawienie stupow oswietleniowych,

 Prawidtowos¢ montazu szafki oswietleniowe;.

7. OBMIAR ROBOT



Jednostkg obmiaru robdét elektrycznych sg :

* mb utozenia kabli lub przewoddw, utozenia przepustow i rur

ochronnych, wykonania uziomoéw na podstawie Dokumentacji Projektowej i
pomiaru w terenie,

* szt. wykonania stupa oswietleniowego, oprawy, wysiegnika.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi robo6t podlegajg :

* wykopy rowéw kablowych,

* utozenie kabli energetycznych w rowach i w przepustach,
* wykonanie przepustow kablowych pod drogami,
 zabezpieczenie kabli istniejgcych i kolizji;

* ustawienie stupow oswietleniowych,

- inwentaryzacja utozonych kabli i stupdw oswietleniowych,

Do odbioru nalezy przedstawi¢ atesty i deklaracje zgodnosci stosowanych urzadzen.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Podstawe ptatnosci stanowi komplet wykonanych robét i pomiaréw pomontazowych.

10.DOKUMENTY ODNIESIENIA

Podstawg do wykonania robét sg nastepujgce nizej wymienione elementy

dokumentacji projektowej, normy oraz inne dokumenty i ustalenia techniczne.

10.1.Elementy dokumentacji

Podstawg do wykonania robot sg nastepujace elementy dokumentaciji projektowe; :

* Projekt budowlany i wykonawczy
* Przedmiar robat.
» Kosztorysy ofertowe

Opracowat: inz. Andrzej W. Klimaszewski



