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ST-01 WYTYCZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1  Wstep

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sq wymagania dotyczqce wykonania i
odbioru robot opisanych w ST-00 Wymagania ogdlne.
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy
zleceniu i realizacji robot wymienionych w ST-00

1.2 Zakres robot objetych Specyfikacjq Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq prowadzenia robot zwiqzanych z
wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu wytyczenie w terenie przebiegu
trasy infrastruktury podziemnej i nadziemnej

1.2.1 Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéow
wysokosciowych wchodzq:
a) sprawdzenie wyznaczania sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtownych osi tras oraz
punktow wysokosciowych,
b) uzupetnienie osi tras dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi) wyznaczenie dodatkowych
punktow wysokosciowych (reperdw roboczych) wyznaczenie przekrojow porzecznych
c) zastabilizowane punktéow w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz,
oznakowanie w sposob utatwiajqcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.2.2 0Ogolne wymagania dotyczqce robot
0gdélne wymagania dotyczqce robét podano w rozdziale ST-00 ,,Wymagania ogélne”

2 Materiaty

2.1 Rodzaje materiatow

Do utrwalania punktow gtownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziami
lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0.50 metra. Pale
drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sqgsiedztwie punktéw zatamania tras,
powinny miec srednice 0.15-0.20 m. i dtugosci [.5+1.70 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane srednicy 0.05+0.08 m. i
dtugosci okoto 0,30 . a dla punktéw w nawierzchni utwardzonej bolce stalowe srednicy 5 nim
i dtugosci 0.04-0.05 m. ,,Swiadki" powinny mie¢ dtugosci okoto 0,50 m i przekrdj prostokgtny.

3 Wykonanie robot

3.1 O0godlne zasady wykonywania robot

0Ogdlne zasady wykonania robét podano w rozdziale ST_00

3.2 Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiqzujgcymi Instrukcjami GUGIK.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien przejg¢ od Zamawiajgcego dane
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zawierajqce lokalizacje i wspotrzedne punktow gtownych i reperéw. W oparciu o materiaty
dostarczone przez Zamawiajqcego, wykonawca powinien przeprowadzic¢ obliczenia i pomiary
geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot. Prace pomiarowe powinny byc
wykonane przez osoby posiadajqce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca
powinien natychmiast poinformowac Inspektora Nadzoru o wszelkich btedach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtownych tras i (lub) reperow roboczych. Wykonawca powinien
sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sq zgodne z
rzeczywistymi rzqdnymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu
istotnie rozniq sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty dodatkowe wynikajgce z roznic
rzednych terenu bedq wykonane na koszt Zamawiajqcego. Zaniechanie powiadomienia
Inspektora Nadzoru oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciqzq Wykonawce.
Wszystkie roboty, ktére bazujq na pomiarach Wykonawcy, nie mogq byc¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiardw, przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty posrednie trasy 'muszq by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajgce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow.
Forma i wzoér tych oznaczenn powinny byc¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen
w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajqcego, zostanq
zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich od tworzenie jest
konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostanq one odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszelkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robdt, nalezq do
obowiqzkow Wykonawcy.

3.3 Sprawdzenie wytyczenia punktéw gtownych osi trasy i punktow wysokosciowych

Sprawdzenie wytyczenia punktow gtownych osi tras i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny byc¢ zastabilizowane w sposob
trwaty przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktow
pomocniczych, potozonych poza granicq robét ziemnych. Wykonawca powinien zatozyc
robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy. Maksymalna odlegtosc
miedzy reperami roboczymi wzdtuz tras powinna wynosi¢ 300 m. Repery robocze nalezy
zatozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem trasy kanalizacji i obiektow
towarzyszqcych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych,
istniejgcych budowlach wzdtuz tras projektowanej infrastruktury o ile brak takich punktéw,
repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztattownikow
stalowych osadzonych w gruncie w sposob wykluczajgcy osiadanie zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru. Rzedne reperéow roboczych nalezy okresli¢ z takq doktadnosciq, aby
sredni btqd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujgc niwelacje podwdjnq
w nawiqzaniu do reperéow panstwowych. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w
dodatkowe oznaczenia zawierajgce wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reneru i jego
rzednej.

3.4 Odtworzenie osi tras

Tyczenie osi tras nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowq oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej okreslonej w dokumentacji projektowej. Osie tras
powinny by¢ wyznaczone w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosciach
zaleznych od charakterystyki terenu i uksztattowania tras lecz nic rzadziej niz co 50 metrow.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonych osi tras w stosunku do dokumentacji
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projektowej nie moze by¢ wieksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy
wyznaczy¢ z doktadnosciq do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w
dokumentacji projektowej. Do utrwalenia osi tras w terenie nalezy uzy¢ materiatow
wymienionych w punkcie 2.1.

Usuniecie puli z os tras jest dopuszczalne tytko wowczas, gdy Wykonawca robét zastgpi je
odpowiednimi swiadkami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

4 Kontrola jakosci robot

4.1 O0golne zasady kontroli jakosci robot
0Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w rozdziale ST-00

4.2 Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem tras i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiami. Odbidr robot.

5 Odbior robot

5.1 0gdlne zasady odbioru robot
0Ogdlne zasady odbioru robét podano w rozdziale ST-00

5.2 Sposob odbioru robét

Odbior robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie
szkicow i dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotow z kontroli geodezyjnej, ktore
Wvykonawca przedktada Inspektorowi Nadzoru

6 Przepisy zwiqzane

Instrukcja techniczna 0-1 0gdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna obstuga inwestycji Gtéwny Urzqd Geodezji i
Kartografii. Warszawa 1971r.

Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozioma. GUGIK. Warszawa 1978r.
Instrukcja techniczna G-2 Wysokosciowa osnowa geodezyjna. GUGIK. Warszawa 1983r,
Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne. GUGIK. Warszawa 1983r.

Wytyczne techniczne G-3. | Osnowy realizacyjne GUGIK. Warszawa 1983
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