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1 INSTALACJA TELEWIZJI DOZOROWEJ CPV 45310000-3
1.1 Cze$é ogolna

1.1.1 Nazwa zamoéwienia

Specyfikacja Techniczna dotyczaca wykonania i odbioru systemu telewizji dozorowej w w Budynku Pijalni Wéd
Mineralnych oraz w jego sasiedztwie na terenie projektowanego kompleksu Parku Zdrojowego w Goldapi.

1.1.2 Zakres robot

-montaz rur ostonowych na zewnatrz budynku,
-montaZ rur ostonowych wewnatrz budynku,
-wykonanie instalacji systemu CCTV.

1.1.3 Ogolne wymagania dotyczace instalacji

1.1.3.1 Instalacja systemu CCTV
W systemie CCTV przewiduje sie zainstalowanie 3 stanowisk kamerowych w tym: 2 obrotowych stanowisk
kamerowych zewnetrznych i jednego wewnetrznego stanowiska kamerowego.

Do obserwagji terenu przylegajace do budynku zastosowano zintegrowane punkty kamerowe w obudowie zewnetrznej
zamontowanej na wysiggniku ze zintegrowanym zasilaczem. Montaz obydwu punktéw zewnetrznych przewidziano na
stupach oéwietlenia ulicznego przy pomocy adapteréw stupowych. Projektowane zasilacze zewngtrzne wyposazone sa
w elementy ochrony przepigciowej zaréwno po sygnale wizji, telemetrii jak i zasilania,

Stanowisko wewnetrzne zaprojektowano do obserwacji pomieszczenia pijalni wod mineralnych (pom. 1.14). Jest to
wewngtrzna kamera koputkowa wyposazona w zintegrowany obiektyw ze Zmienng ogniskowa.

Stanowisko rejestracji i obserwacji sygnah wizyjnego

Obok ww. sprzgtu, konfiguracja systemu telewizji przemyslowej obejmuje stanowiska rejestracji i obserwacji sygnatu
wizyjnego.

Obserwacja sygnatu wizji ze wszystkich kamer oraz sterowanie kamer obrotowych odbywaé sig bedzie na stanowisku
zlokalizowanym w pomieszczeniu recepcji za pomoca monitora LCD 19" oraz klawiatury dedykowanej z joystickiem.
Stanowisko obserwacii - recepcia

¢ klawiatura-sterownik dedykowany SCC-2000,

¢ monitor LCD 19" do systeméw CCTV SMT-190P,

Stanowisko rejestracii — pom 1.10

» Szafa wiszaca SU19" ZPAS 12U gleb.600mm (nr kat. WZ-3286-01-S4-01 1) z listwa zasilajaca i potka

* Rejestrator cyfrowy TRIPLEX SHR-2042P SAMSUNG, 4 kamerowy, dysk twardy 400GB,
s Zasilacz UPS 1000V A rack

1.2 Materialy

Przy realizacji robét nalezy stosowaé wylacznie rodzaje materiatéw wymienione w Projekcie wykonawczym.

Warunkiem dopuszczenia do wbudowania materialéw jest udokumentowanie stosownym $wiadectwem zgodnie z
ustawa o wyrobach budowlanych.

1.2.1 Przewody

Instalacja przewodowa bedzie przenosic sygnal wizyjny, sygnaly sterowania oraz zasilanie urzadzen.

Linie sygnatowe kamer zamontowanych na shipie o$wietlenia nalezy prowadzi¢ na zewnatrz przewodem XzWDXpekw
75-1.05/5.0, sygnat telemetrii skr¢tka zelowana LAN T11 a zasilanie przewodem YKY 3x1.5 mm? Okablowanie
zewngtrzne nalezy prowadzi¢ dwiema rurami AROT DVKS0 separujac zasilanie od sygnatu wizji i telemetrii.

Linie sygnatowe i zasilania do kamery wewngtrznej prowadzi¢ przewodem XWDXpek75-1.05/5.0 i OMYzo 3x1.5 mm?

w rurach PCV @28mm: w posadzce podlogowej ponizej instalacji ogrzewania podiogowego, nad posadzkg w listwach
lub rurkach instalacyjnych.



1.2.2 Aparatura

Nalezy zainstalowa¢ urzadzenia zgodnie z projcktem wykonawezym.

1.2.3 Zrédlo uzyskania materialéw

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do robdt. Wykonawca przedstawi
szczegolowe informacje dotyczace zamawiania tych materiatléw i odpowiednie $wiadectwa badan. Inspektor moze

dopusci¢ tylko te materiaty, ktére posiadaja certyfikat na znak bezpieczefistwa okreslonymi na podstawie Polskich
Norm.

1.2.4 Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne do robot, byly

zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jako$é i wlasciwosci do robét i byly dostepne do kontroli
inspektora,

1.3 Sprzet

1.3.1 Wymagania ogélne dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢

wykonywanych robét, na zadanie inspektora dostarczy kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania.

1.3.2 Sprzet do budowy instalacji

Wykonawca winien wykaza¢ sig mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzgtu gwarantujacego whasciwg jakosé
robot:

+ wiertarka udarowa,
+» mierik skutecznosci izolacji.
* inne urzadzenia pomiarowe wymagane dir producenta.

1.4 Transport

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu ktore nie wyptyng

-niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych rob6t i whasciwosci przewozonych materialéw. Do obowiazkow
wykonawcy nalezy usuwac na biezaco, na whasny koszt wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

1.4.1 Srodki transportu do budowy

Wykonawea winien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu gwarantujacego wlasciwg jakoéé
robot:

= samochdd dostawczy.
Przewozone materialy nalezy zabezpieczy¢é przed mozliwoscia przesuwania si¢ w czasie. Przewozone materialy i

elementy powinny by¢ ukladane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce dla poszezegélnych
- materiatow i elementow oraz zabezpieczone przed ich przemieszczaniem si¢ na drodkach transportu.

1.4.2 Odbiér materialéw na budowie

I. Materiaty na budowe nalezy dostarcza¢ facznie ze $wiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi i protokolami
odbioru technicznego.

2. Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnodci i zgodnosci z danymi
producenta.

3. W razie stwierdzenia wad lub wystapienia watpliwoéci co do jakosci materiatéw nalezy przed ich wbudowaniem
poddac je badaniom okreslonym przez inspektora

Materialy nie spelniajace wymagan nie beda uzyte.



1.4.3 Skiadowanie materialéw na budowie

Materialy takie jak: aparatura, tablice rozdzielcze, kable, przewody, osprzgt powinny by¢ przechowywane jedynie w
pomieszczeniach przeznaczonych do tego celu, tj. w zamknigtych i suchych.

1.5 Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa, projektem organizacii robét oraz za jakosé
zastosowanych materialow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami ST,
oraz poleceniami inspektora

Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokogei wszystkich
elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okre§lonymi w dokumentacii projektowej lub przekazanymi na
pismie przez inspektora

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonaweg w wytyczeniu i wyznaczeniu robét zostana, jesli
wymagac tego bedzie inspektor poprawione przez Wykonawcg na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci przez inspektora nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialno$ci za ich dokladnosé..

Decyzje inspektora dotyczace akeeptagji lub odrzucenia materiatow i elementéw robot beda oparte na wymaganiach
sformutowanych w umowie, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych.

Przy podejmowaniu decyzji inspektor uwzgledni wyniki badan materiatéw i robét, dogwiadczenia z przesziodei, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazng kwestig.

Polecenia inspektora beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich ofrzymaniu przez
Wykonawcg, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytuhs ponosi Wykonawca.

1.5.1 Wymagania dotyczace wykonania instalacji

1.5.1.1 Wymagania ogélne

Nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace roboty podstawowe:
- trasowanie

= montaz konstrukcji wsporezych i uchwytow,

+ ukltadanie rurek instalacyjnych i listew,

- przejécia przez éciany i stropy,

« ukiadanie przewodow,

* montaz sprzetu i osprzetu,

» laczenie przewodow,

» instalowanie pojedynczych aparatéw i odbiornikow
* ochrona przed porazeniowa i przepigciowa,

* badania pomontazowe,

Trasowanie

Trasa instalacji teletechnicznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzadzeniami, powinna byé
przejrzysta, prosta i dostgpna dla prawidtowej konserwacji i remontéw, Wskazane jest, aby przebiegata w liniach
poziomych i pionowych.

Montaz konstrukeji wsporczych i uchwytow

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji teletechnicznych, bez wzgledu na rodzaj
instalacji, powinny by¢ zamocowane do podtoza w sposéb trwaty.

Ukladanie rurek i listew

Rury instalacyjne nalezy uktada¢ zgodnie z projektem wykonawczym we wezedniej przygotowanych bruzdach
wykonanych w écianach, gleboko$¢ wykonanych bruzd musi zapewnia¢ swobodne utozenie rur i przykrycie ich
warstwa tynku. Przy uktadaniu listew nalezy wykonaé:

- Trasowanie.

"+ Odmierzenie i ucigcie listwy.

- Wykonanie élepych otworéw.

- Osadzenie kolkéw rozporowych.

' Nawiercenie otworéw w listwie.

- Mocowanie listew za pomoca wkretow,

- Zmontowanie elementow listew.

Listwy i koryta elekiroinstalacyjne przewidziane do ufozenia na nich instalacji powinny by¢ zamocowane do podioza w
sposéb trwaty. Korytka nalezy instalowa¢ wzdtuz korytarzy pod sufitem. W instalacji korytek stosowaé ksztattowniki
(tuki, tréjniki, redukcije).

Instalowanie przewod6w w korytkach instalacyjnych

Wyszczegolnienie robot:



- Rozwinigcie, wymierzenie i ucigcie przewodu.

- Zdjgeie pokryw,

- UlozZenie przewoddéw z gigciem na hakach i zalamaniach.

- Wprowadzenie przewodu do puszek i rozgateznikow,

- Zalozenie pokryw,

Przy instalacji przewod6éw w korytkach instalacyjnych zachowa¢ wymagana rezerwe przestrzeni korytka.

Przejscia przez $ciany i stropy

- Wszystkie przejscia obwod6w instalacji teletechnicznych przez $ciany stropy i.tp. musza byé chronione przed
uszkodzeniami.

- Przejscia wymienione wyzej nalezy wykonywaé w przepustach rurowych

- Obwody instalacji teletechnicznych przechodzacych przez podlogi musza byé chronione do wysokosci bezpiecznej
przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed uszkodzeniem mechanicznym mozna stosowaé rury stalowe,
z tworzyw sztucznych, ksztaltowniki, korytka i.t.p.

Lyczenie przewodéw

* W instalacjach teletechnicznych taczenia przewodow nalezy wykonywaé w sprzgcie i osprzecie instalacyjnym i w
odbiornikach. Nie wolno stosowaé polaczen skrgcanych,

*+ W przypadku gdy odbiomniki maja wyprowadzone fabrycznie na zewnatrz przewody, sposéb przylaczenia nalezy
uzgodnié z inspektorem.

* Przewody musza by¢ utoZone swobodnie i nie moga by¢ narazone na naciagi i dodatkowe naprezenia.

* Do danego zacisku nalezy przytaczy¢ przewody o przekroju i w liczbie, do jakich zacisk ten jest przystosowany.

+ W przypadku zastosowania zaciskow, do ktorych przewody sa przylaczane za pomoca oczek, pomiedzy oczkiem a
nakretka oraz pomigdzy oczkami powinny znajdowa¢ sig podktadki metalowe, zabezpieczone

przed korozja w sposob umozliwiajacy przeptyw pradu.

* Dlugos¢ odizolowanej zyly powinna zapewnia¢ prawidlowe przylaczenie.

* Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowa¢ uszkodzen mechanicznych,

Instalowanie pojedynczych aparatéw i odbiornikéw

1. Aparaty i odbiorniki mocowane indywidualnie

a) aparaty i odbiorniki nalezy mocowa¢ zgodnie ze wskazaniami podanymi w instrukcji montazowej wytwércy.

b) oprécz wymagan z pkt. a nalezy przestrzegaé nastgpujacych warunkow:

- jezeli odbiomnik lub aparat jest mocowany na kenstrukeji, nalezy ja uprzednio umocowaé zgodnie z projektem,
—odbiomnik lub aparat nalezy mocowac srubami fub wkretami do kotkéw rozporowych

~ $ruby nalezy umieszcza¢ we wszystkich otworach urzadzenia lub aparatu shuzacych do mocowania,

— odchylenie odbiornika lub aparatu od pionu Jub poziomu nie moze przekraczaé 5°, jezeli instrukcja wytworey nie
podaje inaczej,

— 0§ napgdu recznego aparatu powinna znajdowaé sig na wysoko$ci umozliwiajacej wygodne i bezpieczne
przestawienie napedu z poziomu obstugi; zaleca si¢ aby kraficowe potozenia napedu znajdowaty sie na wysokodcei od
0,5do1,5m,

- Jezeli przed montazem odbiornika lub aparatu, mocowanych bezposrednio na podiozu, warstwa wykonficzeniowa nie
zostata potozona, nalezy w otwory stuzace do umieszczania kotew wlozy¢ kolki.

2. Wprowadzanie przewoddéw do odbiornikéw i aparatow statych

~ zewngtrzne warstwy ochronne przylaczonych przewodéw wolno usuwaé tylko z tych czeéci przewodu, ktdre po
pofaczenin bgda niedostepne,

— w przypadku gdy instalacja jest wykonana przewodami kabelkowymi, a aparat lub odbiornik jest wyposazony w
diawik, nalezy uszczelni¢ przewod jak dla instalacji w wykonaniu szczelnym

- przewody odbiornikow, statych nie powinny przenosié naprezen, a przewéd ochronny

— powinien mie¢ wickszy nadmiar dtugosci niz przewody robocze

3.Laczniki nalezy montowaé na wysokosci umozliwiajace;j :

- bezpieczne sterowanie nap¢dem recznym,

- bezpieczny dostep do aparatu,

- obserwacj¢ oraz obstugg elementéw sygnalizujacych stan tacznika, jezeli to jest wymagane

1. Przylaczanie do zaciskow tacznika (przelacznika, sterownika) nalezy wykona¢ zgodnie ze schematem potaczef. W
tacznikach jednoprzerwowych przewody zasilajace nalezy przytaczyé od strony zaciskéw nieruchomych.

2. Laczniki nalezy mocowa¢ zgodnie z instrukcja montazowa wytworcy.

Przylgczanie odbiornikéw

- Miejsca polgczen zyt przewodéw z zaciskami odbiornikéw powinny byé dokladnie oczyszczone. Samo potaczenie
musi by¢ wykonane w sposéb pewny pod wzgledem elektrycznym i mechanicznym oraz zabezpieczone przed
ostabieniem sity docisku i korozja,

+ Przylaczenia sztywne wykonywa¢ w rurach sztywnych wprowadzonych bezposrednio do odbiomikéw oraz

przewodami kabelkowymi. Wykona¢ je dla odbiomnikéw statych, przymocowanych do podioza i nie ulegajacych
zadnym przesunigciom.



- Przewody wychodzace z rur powinny byé zabezpieczone przed mechanicznymi uszkodzeniami izolacji np. przez
zatozenie wlejek izolacyjnych.

- W migjscach narazonych na uszkodzenia mechaniczne przewody doprowadzane do odbiomnikéw musza byé
chronione,

- Zyla przewodu powinna byé pozbawiona izolacji tylko na dhugodci niezbgdnej do prawidtowego polaczenia z
zaciskiem. Nie nalezy pozostawia¢ nadmiaru dtugosci gotej zyly przed lub za zaciskiem.

+ Dlugos¢ zyt wprowadzonych do odbiornika lub aparatu powinna umozliwiaé przytaczenie ich do dowolnego zacisku.

- Konce Zyt przewodow wprowadzonych do odbiornika, a nie wykorzystanych nalezy izolowaé i unieruchomig.

- Na zyly nalezy zatozy¢ oznaczniki wykonane z materialu izolacyjnego; na oznacznikach umiescié symbole zyt
zgodnie ze schematem, Oznaczniki naklada¢ na lekki weisk, aby nie mogly zsunaé sig lub spasé pod wlasnym cigzarze.
Ochrona przeciwporazeniowa instalacji CCTV

Ochrona przed dotykiem posrednim jest samoczynne wylaczenie zasilania. Obwody nalezy zabezpieczy¢ wylacznikami
réznicowo-pradowymi,

* Przewody steci ochronnej i uziemiajace przytaczone do statych urzadzer elektrycznych lub nieruchomych
przedmiotow metalowych nalezy ukiada¢ w sposdb staty.

+ potaczenia Srubowe nalezy wykona¢ w taki spos6b, aby ponad nakrgtkg wystawaly co najmniej dwa zwoje gwintu
Sruby; nakretke nalezy odpowiednio mocno dokreci¢ i zabezpieczyé podkladka sprezysta przed samoczynnym
rozluznianiem,

» powierzchnie stykowe potaczen srubowych nalezy przed dokreceniem oczyscié i pokryé wazeling bezkwasowa,

» zacisk ochronny powinien by¢ na stale przymocowany do chronionych urzadzen badz innych przedmiotéw objetych
dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa,

» zacisk ochronny powinien by¢ trwale oznaczony oraz réznié si¢ barwa kontrastujaca z barwa urzadzenia, do ktdrego
jest przymocowany,

Oznaczenie barwami przewodéw golych oraz izolacji zyl ochronnych i zerowych w przewodach i kablach w
nastepujacy sposoéb:

* przewdd neutralny oraz przewdd uziemiajacy uziemienia roboczego - oznakowaé barwa jasnoniebieska,

« przewody ochronne - oznakowaé kombinacjg barwy zielonej i 26ttej.

» kombinacja barw zielonej i z6ttej nie moze by¢ stosowana do innych celéw poza wyréznianiem przewodu pelniacego
funkcj¢ przewodu ochronnego,

» dopuszcza sig stosowanie barwnych tulejek izolacyjnych w przypadku niemoznosci zabarwienia przewodow.

5. Montaz urzadzef i aparatéw dodatkowe]j ochrony przeciwporazeniowej

+ wszystkie state urzadzenia i aparaty dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej nalezy umocowaé i przylaczyé na
state. Aparaty dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej nalezy umocowaé za pomoca Srub lub wkretéw do tablic
rozdzielczych lub ptyt montazowych,

* przylaczenia przewodéw ochronnych i roboczych do wiasciwych obwodéw aparatéw dodatkowej ochrony
przeciwporazeniowej nalezy wykona¢ wylacznie poprzez zaciski taczeniowe tych aparatow.

* przewody ochronne w sieci, w ktorej zastosowano wylaczniki przeciwporazeniowe roznicowo- pradowe, nalezy
izolowa¢ jak przewody robocze. Przewod6w roboczych nie wolno uziemiaé za wylacznikiem ani laczyé z przewodem
ochronnym za lub przed wylacznikiem.

Po wykonaniu instalacji i urzadzefi ochrony przeciwporazeniowej powinna byé przeprowadzona préba montazowa, tj.:

* ogledziny wykonanej instalacji dodatkowej ochrony przeciwporazeniowe] wraz z urzadzeniami i aparatami
wchodzacymi w jej skdad,

+ pomiary rezystancji uziernien,

* sprawdzenie skutecznosci ochrony przez samoczynne wylaczenie zasilania,

Na podstawie ogledzin wykonanej instalacji dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej nalezy sprawdzié, czy zostala
ona wykonana zgodnie z dokumentacja techniczna i niniejszymi wymaganiami. W szczegolnogei nalezy sprawdzic:

« prawidlowos¢ potaczen i przebiegu tras przewodéw ochronnych,

* rodzaje i wymiary poprzeczne przewodéw ochronnych oraz jako$é wykonanych potaczen i przylaczen,

+ oznakowanie barwne przewodow ochronnych,

» prawidfowos¢ umocowa urzadzen i aparatow dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej oraz ich potaczen z
instalacja.

Ochrona przepigeciowa

Ochrona przepigciowa w budynku zostala ujeta w instalacji elektrycznej podstawowej. Ogélne zasady ochrony
instalacji elektrycznych przed przepigciami atmosferycznymi przenoszonymi przez rozdzielcza sieé zasilajaca oraz
przed przepigciami generowanymi przez urzadzenia przylaczone do instalacji zostaly zawarte w normie PN-IEC
60364-4-443. Zgodnie z zaleceniami zawartymi w tej normie zastosowane w instalacji elektrycznej ograniczniki
przepigé powinny wythimi¢ przepigeia do warto$é ponizej poziomu wytrzymatosci udarowej urzadzen elektrycznych i
elekironicznych zasilanych z danej instalagji.

Badania pomontazowe

Po zakoficzeniu robét przed ich odbiorem wykonawca zobowiazany jest do przeprowadzenia tzw. Préb montazowych,



tj. technicznego sprawdzenia jakosci wykonanych robét wraz z dokonaniem potrzebnych badaft i pomiaréw (prac
regulacyjno -pomiarowych) i prébnym uruchomieniem poszczegdlnych rodzajow instalacji, urzadzen i aparatury itp.
Zakres prob montazowych nalezy uzgodnié z uzytkownikiem obiektu.

Wyniki prob montazowych powinny by¢ ujgte w szczegélowych protokétach lub udokumentowane odpowiednim

wpisem w dzienniku robét ( budowy ), stanowig one min. podstawe odbioru robét oraz podstawe do stwierdzenia
przygotowania do podjgcia prac rozruchowych.

Zakres podstawowych prob montazowych obejmuje ;

* pomiar rezystancji izolacji instalacji, ktéry nalezy wykona¢ dla kazdego obwodu oddzielnie od strony zasilania; dla
instalacji elektrycznej i teletechniczne;j,

* sprawdzenie ciaglosci przewodow ochronnych w tym gléwnych i dodatkowyeh potaczen wyréwnawczych,

- sprawdzenie skutecznodei ochrony przez samoczynne wylaczenie zasilania.

- sprawdzenie dzialania urzadzen ochronnych réznicowopradowych

Z préb montazowych nalezy sporzadzi¢ protokdt. Po pozytywnym zakoticzeniu wszystkich badan i pomiaréw objetych
probami montazowymi nalezy zglosi¢ gotowos¢ instalacji do odbioru.

1.6 Koordynacja robot elektrycznych z innymi robotami

- Koordynacja robét budowlano - montazowych poszezeg6inych rodzajéw powinna byé dokonywana we wszystkich
fazach procesu inwestycyjnego, poczawszy od projektowania, a skoficzywszy na rozruchu i przekazaniu do
eksploatacji. Wykonywanie robét koordynowaé na biezaco z kierownikiem budowy - przedstawicielem generalnego
wykonawcy, kierownikami robot poszczegélnych rodzajéw robét i Inspektorem nadzoru.

- Ogélny harmonogram budowy powinien okresla¢ zakres oraz terminy rozpoczgeia i zakoficzenia poszczeg6inych
rodzajéw robdt lub ich etapéw i powinien by¢ tak uzgodniony, aby zapewniat prawidtowy przebieg zasadniczych robét
ogolnobudowlanych, a rownoczesnie umozliwiat technicznie i ekonomicznie prawidiowe wykonawstwo robot

specjalistycznych. Ogdlny harmonogram budowy powinien stanowi¢ podstawe do opracowania szczegdtowych
harmonogramow robot elektrycznych,

1.7 Kontrola jakosci robot

1.7.1 Wymagania ogélne

Celem kontroli bedzie takic sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby oslagna¢ zalozong jako$é robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg i jako§¢ materiatow i zapewnia odpowiedni system kontroli
wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do przeprowadzenia badat.
Wykonawca powinien zadbaé, aby jakos¢ materiatow, urzadzen i montazu byta zgodna z Dokumentacja Wykonawcza
niniejsza specyfikacja i poleceniami inspektora Przed przystapieniem do badania, Wykonawca powinien z co najmniej
7 dniowym wyprzedzeniem powiadomié inspektora o rodzaju i terminie badania. Po pozytywnym zakoficzeniu badan
Wykonawca przedstawi inspektorowi dwa egzemplarze $wiadectwa badan z jego wynikami.

1.7.2 Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robét, Wykonawca powinien przekazaé inspektorowi wszystkie swiadectwa Jjakodei, atesty

stosowanych materiatéw, deklaracje zgodnoéci na rozdzielnie. Materialy bez tych dokumentow nie mogg by
wbudowane.

1.7.3 Badania w czasie wykonywania robét

1.7.3.1 Trasy przewodowe

Po wytrasowaniu tras pod kanaly i przewody instalacyjne, nalezy sprawdzi¢ zgodnosé ich tras z Projektem
Wykonawczym. W przypadku bruzd nalezy sprawdzié ich przebieg z dokumentacja jak réwniez ich wymiary do
poszczegolnych przekrojéw rur instalacyjnych, listew i kanaléw oraz zblizenia i skrzyzowania z innymi instalacjami.
1.7.3.2 Sprawdzenie ciqglosci zyl

Sprawdzenie ciaglosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodnosci faz instalacji zasilania CCTV nalezy wykonywaé
przy uzyciu przyrzadéw o napigeiu nie przekraczajacym 24V. Wyniki sprawdzenia nalezy uzna¢ za dodatni, jezeli
poszczegblne Zyly nie maja przerw oraz jezeli poszezegélne fazy na obu koncach linii sa oznaczone identycznie.
1.7.3.3 Proba rezystancyi izolacji

Pomiary rezystancji izolacji nalezy wykonaé za pomoca induktora o napieciu 500V dokonujac odczytu po czasie
niezbgdnym do ustalenia mierzonej wartosci. Rezystancja izolacji powinna byé nie mniejsza niz:

1. 0,50 M dla instalacji 230V

2. 0,25 MQ dla instalacji teletechnicznych



1.8 Odbior robot

Wykonawca po zakoficzeniu robét i zgloszeniu wpisem do Dziennika Budowy przedtozy komplet dokumentéw
1. dokumentacje powykonawcza,

2, protokoty badan,

3. atesty,

4. instrukcje montazowe wytworcy i obstugi w jezyku polskim,

5. karty gwarancyjne.

Spetienie powyzszych warunkéw jest podstawa do rozpoczgcia odbioru robdt,

1.9 Przepisy zwiqzane

Normy:

+ EN 50132: 1997 Systemy alarmowe. Systemy dozorowe CCTV w zastosowaniach dotyczacych
zabezpieczenia.

* PN-55022, PN-EN 5081, PN-EN 5082 — Polska Norma Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna.

* PN-EN 50310: 2002 Stosowanie potaczen wyréwnawczych i uziemiajacych w budynkach z zainstalowanym
sprzgtem informatycznym.

* PN-IEC 60364-1 — Polska Norma Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
* PN-EN 50334-2004 Kable i przewody elektryczne.

* PN-EN 50356-2004 Préby, napigciowe kabli i przewodow.

+ katalogi naktadow rzeczowych.

* wytyczne producentdéw zastosowanych technologii.



