PROJEKT ZAGOSPODAROWANIA TERENU
DROGI GMINNEJ W GOtDAPI
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obiekt: Balupiany dz. 60/2
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Poza wykazanymi na mapie urzadzeniami podziemnymi nie wyklucza si¢
istnienia innych urzadzen podziemnych .
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ul, Spacerowa 7

Regon”: 790705820

Mapa niniejsza moze stuzyC
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Dane w zakresie ewidencji gruntow naniesiono na podstawie materialéw udostepnionych
przez PODGIK w Goldapi bez prawnego ustalenia granic.

KERG: 7.220.31.121/2011
Nr rob. 8108-96/2011

strefa ukl. 2000 - 7

Rodz.: rob. mapa do celow projektowych
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- LINIA KABLOWA OSWIETLENIA TERENU
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ADRES

PRACOWNIA PROJEKTOWA "AR-EL"
Ryszard Rybak
16-400 Suwalki; ul. Klonowa 43/47

BUDOWA DROGI GMINNEJ - ULICA ZADUMY W GOLDAPI
WRAZ Z INFRASTRUKTURA TECHNICZNA

FAZA
19-500 GOLDAP, UL. ZADUMY

RYSUNEK

PR. BUD.
BRANZA
DZIALKI EWIDENCYJNE NR 60/2, 60/5, 62/9
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PODPIS
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UPR. NR

DATA PODPIS 2 2
SUW-28/89 IX. 2011r

Jerzy W. Boryszewski
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