ROBOTY ROZBIORKOWE
(CPV 45110000-8)

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét rozbiérkowych wchodzacych w sktad inwestycji:

"Nadbudowa i przebudowa budynku gospodarczego oraz zmiana sposobu
uzytkowania na pracownie ceramiczng. Goildap, ul. Tadeusza Kosciuszki 25, dz nr
ew.1002 "

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.1,

Projektant sporzadzajacy dokumentacje projektowa i odpowiednie szczegdtowe
specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych moze wprowadza¢ do
niniejszej specyfikacji zmiany, uzupetnienia lub uscislenia, odpowiednie dla przewidzianych
projektem robot, uwzgledniajgce wymagania Zamawiajgcego oraz konkretne warunki
realizacji robét, niezbedne do uzyskania wymaganego standardu i jakosci tych robét.

Odstepstwa od wymagah podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko
w przypadkach matych prostych robét i konstrukcji drugorzednych o niewielkim znaczeniu,
dla ktérych istnieje pewnos¢, ze podstawowe wymagania beda spetnione przy
zastosowaniu metod wykonania na podstawie do$wiadczenia i przy przestrzeganiu zasad
sztuki budowlane;.

1.3. Zakres robot objetych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajgce i
majgce na celu wykonanie rozbiérek wystepujgcych w obiekcie.
Szczegobtowy zakres prac rozbidrkowych okreslony zostat w dokumentacji projektowej. W
zakres tych robét wchodzg m.in.:
a) Skucie tynkéw wewnetrznych i rozbiérka posadzek
) Rozbidrka klatki schodowej i cze$ci schodéw zewnetrznych
c) Rozbidrka szczytowej sciany zewnetrznej sali AGT
d) Rozbidrka potaci dachowych wraz z obrébkami i orynnowaniem
e) Demontaz stolarki zewnetrznej i wewnetrznej
f) Demontaz instalacji wewnetrznych wraz z przyborami
a) Wywdz elementdédw rozbiérkowych
Rozwigzania techniczne stanowigce podstawe do wykonania wyzej wymienionych robét
przedstawione sg w opisach do dokumentacji projektowej i na rysunkach.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.
1.5. 0Ogodlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, ich zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowg, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY
Dla robot wymienionych w pkt 1.3 materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET



Do rozbiérek moze by¢ uzyty dowolny sprzet.

4. TRANSPORT
Transport materiatéw z rozbidérki dowolnymi Srodkami transportu. Przewozony tadunek
zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do robét rozbidrkowych nalezy:

g) teren budowy ogrodzi¢ i oznakowa¢ zgodnie z wymogami BHP,

h) wytyczy¢ miejsce oraz okresli¢ sposéb sktadowania materiatéw rozbiérkowych w

celu ich pdzniejszego wywozu

5.2. Roboty rozbiérkowe
Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r.
(Dz.U. Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania
robét budowlanych.
Po wykonaniu prac teren zwigzanych z rozbiérka budynku gospodarczego wszelkie
nieréwnosci terenu nalezy wyréwnac i uporzadkowac.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Wymagania dla robét rozbiérkowych podano w punkcie 5.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymi sa:
a) Rozbidrka posadzek i potaci dachowych, skucie tynkéw, demontaz stolarki - [m?]
b) Rozbidrka Scian - [m?3]

8. ODBIOR ROBOT
Wszystkie roboty objete B.01.00.00. podlegaja zasadom odbioru robét zanikajacych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane
przez Inzyniera mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. UWAGI SZCZEGOLOWE
llosci robét rozbidrkowych mogga ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.



