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OPIS TECHNICZNY

L Podstawa i zakres opracowania

Projekt tymczasowej organizacji ruchu opracowano na podstawie:

1. Dokumentacji projektowej przebudowy zjazdu indywidualnego z drogi powiatowej nr 1815N,
dziatka nr geod. 185 na droge gminng w miejscowosci Kosmidry dziatka nr geod. 168/2.

2. Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31
lipca 2002r. w sprawie znakéw i sygnatow drogowych,

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipa 2003r. w sprawie szczegélowych
warunkow technicznych dla znakéw 1 sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa
ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczenia na drogach wraz z zatacznikami 1 — 4

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzes$nia 2003r. w sprawie szczegétowych
warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzeniem.

IL. Dane istniejace i projektowane
1. Dane istniejace

W ramach opracowania zaprojektowano zjazd indywidualny z drogi powiatowej nr 1815N,
dziatka nr geod. 185 na droge gminng w miejscowosci Kosmidry dziatka nr geod. 168/2.

Droga powiatowa o nawierzchni bitumicznej bez chodnikéw i parkingéw. Szeroko$¢ istniejace;j
nawierzchni jezdni wynosi 5,50m. Droga przebiega przez wiejskie tereny mieszkalne, zapewnia dostep
do nieruchomosci dla samochodéw osobowych, ci¢zarowych, autobuséw i pojazdéw rolniczych.
Obowigzuje ograniczenie predkosci do 50km/h wynikajacy z terenu zabudowanego. Nie wystepuje
zadne oznakowanie pionowe ani poziome. Stan istniejacy pokazano na rysunku nr 1.1.

2. Stan projektowany
Przewiduje si¢ budowg zjazdu indywidualnego z drogi powiatowej nr 1815N, dziatka nr geod.
185 na droge gminng w miejscowosci Kosmidry dziatka nr geod. 168/2.
Podstawowe zalozenia dla budowy zjazdu przedstawiono ponizej:
Parametr: Wartos¢:
Klasa drogi D
Predkos¢ projektowa 40 km/h
[los¢ paséw ruchu 2

Szerokos¢ jezdni 3,5m
Szerokos¢ pobocza 0,75 m
Materiat jezdnia kostka betonowa

Material pobocza kruszywo naturalne
Kategoria ruchu KR-1

Projekt statej organizacji ruchu pokazano na rysunkach nr 2.1.
II1. Opis wystepujacych zagrozen i utrudnien

Wszystkie zagrozenia i utrudnienia wynikajace z zakresu 1 sposobu prowadzonych
oméwionych wyzej robot zostaly wyeliminowane poprzez zaprojektowang tymczasowa organizacj¢
ruchu tj. odpowiednie oznakowanie pionowymi znakami: ostrzegawczymi, zakazu, nakazu oraz
elementy bezpieczenstwa ruchu drogowego (BRD — zapory, bariery, tablice prowadzace i kierujace,
itp.) przewidziane w/w przepisami. Niniejszy opis nie dotyczy sytuacji wynikajacych z koniecznos$ci
przestrzegania przez Wykonawce robot przepisow BHP oraz uczestnikow na niewylaczonej z ruchu
czesci drogi.

Iv. Organizacja ruchu
Organizacja ruchu przy przebudowie zjazdu z drogi powiatowej nr 1815N w m. Skocze gmina

Gotdap bedzie odbywata si¢ ruchem wahadtowym. Z uwagi na dobrag widocznos$¢ oraz wystarczajaca
szerokos¢ jezdni pozostajacej w uzytkowaniu nie stosuje si¢ sterowania ruchem za pomocg sygnalizacji



swietlnej. Charakter przebudowy bedzie jednoetapowy. Poczatek strefy robdt ustala sie¢ w odlegtosci
2,20m od istniejacego drzewa zgodnie z rysunkiem nr 2.1. Koniec strefy robdt ustala sie w odlegtosci
6,50m od sygnalizatora granicy dziatki cmentarza zgodnie z rysunkiem 2.1.

1. Oznakowanie pionowe

Nowy znak ,,A — 12b” zwezenie drogi prawostronne wraz ze znakiem oraz ,,A — 14” roboty
drogowe strona prawa w kierunku rob6t drogowych w odlegtosci 100m od poczatku strefy robdét.

Nowy znak ,,A — 12¢” zwg¢zenie drogi lewostronne wraz ze znakiem ,,A — 14” roboty drogowe
strona lewa w kierunku robét drogowych w odlegtosci 100m od konca strefy robot.

Nowe znaki ,,B — 25” zakaz wyprzedzania wraz ze znakiem ,,B — 33” ograniczenie predkosci
do 30km/h po obu stronach w obu kierunkach w odlegtosci po 50m od poczatku strefy robét i konca
strefy robaét.

Nowe znaki ,,D — 42” koniec zakazéw po obu stronach w obu kierunkach w odlegtosci po 14m
od poczatku strefy robét 1 konca strefy robot.

Nowy znak ,,U — 3d” tablica prowadzaca na szerokos$ci zajetego pasa ruchu w kierunku
prowadzenia ruchu na lewy pas wraz ze znakiem ,,C — 10” nakaz jazdy po lewej stronie znaku oraz
lampami ,,U — 35” (z6tte) 2 szt. w odlegtosci po 3,5m od poczatku strefy robot.

Nowy znak ,,U — 20d” zapora drogowa pojedyncza szeroka na szerokosci zajetego pasa ruchu
w kierunku robo6t drogowych w odlegtosci po 3,5m od konca strefy robot.

Nowe znaki ,,U —21a” 1,,U — 21b” tablice kierujace w odlegtosci co 7m na odlegtosci 35m.

2. Oznakowanie poziome
Nie projektuje si¢
V. Obmiar robét

Znaki nowoprojektowane

- »A—12b” zwezenie drogi prawostronne 1 szt.
- »A —12¢” zwezenie drogi lewostronne 1 szt.
- B —25” zakaz wyprzedzania 2 szt.
- ,B —33” ograniczenie predkosci do 30km/h 2 szt.
- ,,C — 10" nakaz jazdy po lewej stronie znaku 1 szt.
- ,,D —42” koniec zakazow 2 szt.
- ,,U — 3d” tablica prowadzaca 1 szt.
- ,U —20d” zapora drogowa szeroka 1 szt.
- ,U — 21a” tablica prowadzaca 6 szt.
- ,U —21b” tablica prowadzaca 6 szt.
- ,U — 35 lampa (z6lta) 2 szt.
VL Orientacyjny termin realizacji

Przewidywany orientacyjny termin realizacji tymczasowej organizacji ruchu ustala si¢ na dzien 28 IX
2020r.
Przewidywany orientacyjny termin przywrdcenia stalej organizacji ruchu ustala si¢ na dzien 5 X
2020r.
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